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Rys. 1 Plan orientacyjny

Skala 1:10 000

Legenda:

granica pasa drogowego

krawędź jezdni

pobocza gruntowe

projektowane rowy/skarpy

do oczyszczenia i profilowania

LP 3 lokalizacja przekroi

poprzecznych

nawierzchnia zjazdów z kruszywa

krawędź pobocza

oś drogi

projektowany przepust

bariera stalowa


